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Vitejte u pouzivani nasich produkti, spravné investi¢ni volby pro odévni pramysl!

Vitejte u pouzivani nasich produktd, které piedstavuji spravnou investici v odévnim pramyslu!
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Tento navod k pouziti je referenéni pfiruckou k na§emu nové vyvinutému produktu ,,All-in-one control box* (integrovana fidici skfinka). Pfectéte si prosim tento navod pozorng, doufame, Ze vam bude uZite¢ny!

Pfed Etenim tohoto navodu si prosim preététe nasledujici pozadavky
Pfed pie¢tenim navodu si prosim piectéte nasledujici pozadavky:

1 : Pfed zahajenim prace musi byt uZivatel spolehlivé uzemnén, aby byla zaji$téna bezpe&nost osob!

Uzivatel musi byt pred pouzitim spolehlivé uzemnén, aby byla zajisténa bezpecnost Zivota!
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Neodborné osoby nesmi demontovat ovladaci skifi.

3 : Ovladaci skF¥ifi a motor musi byt umistény daleko od prost¥edi se silnym magnetickym polem a vysokou radiaci.

Ovladaci skiifika a motor musi byt umistény mimo prostiedi s vysokym magnetickym zéafenim.
4 ARSI RIED P GEEREL S ° C LB, 45° C ARSI

Nepracujte v horkém prostiedi (pracujte pfi pokojové teploté nad 5 °C a pod 45 °C).

5 REAEE TR Gl PR EF 30 % ~95 % HIXRE OCEi)

Nepracujte ve vihkém prostiedi (udrzujte relativni vihkost 30 % ~ 95 % (bez kondenzace)).

6 : Rozsah napajeciho napéti je nasledujici :

Rozsah napajeciho napéti je nasledujici:

220 V Elektrické ovladani: [P¥i pripojeni k napajeni 220 V je napéti stabilni v rozmezi (AC 200 V ~ 240 V jednofazové)]

220V ovladaci skiinka: [stabilita napajeciho napéti 220 V (AC200V ~ 240V jednofazové)]

Napajeci napiti Napajeci napéti 20V+15% ¥l jednofazové
Frekvence 50~60 Hz
Ota¢ky motoru 200-6500 ot./min
To¢ivy moment motoru <2,2N.m




Bezpetnostni pokyny:
Bezpecnostni poZzadavky:

1 : PFizapnuti elektrického ovladani motoru (ve stavu zapnuti) nedavejte nohy na pedaly.

Nestoupejte na pedaly, kdyZ je ovladaci skfifika a motor zapnuté (ve stavu zapnuti).

2 : Tento produkt musi instalovat a nastavit odbornik.

Nechte tento produkt nainstalovat a odladit odborniky.

3 . Pfizapnutém napajeni je pFisné zakazano otevirat ovladaci sk¥iti a kryt motoru.
Neotvirejte ovladaci skiinku a kryt motoru, kdyz je zafizeni pod napétim.

4 : Pfivyméné jehel, navlékani niti nebo vymeéné spodni nité vypnéte napajeni.

Pfi vymeéné jehly, navlékani nité nebo vyméné spodni nité vypnéte napajeni.

5 : PFiinstalaci, demontaZi a idrzbé odpojte napajeci kabel.

Béhem instalace a demontéze prosim vypnéte napéjeni a vytahnéte zastrcku.

6 : Pfizvedani Siciho stroje vypnéte napajeni.

Pfi zvedani Siciho stroje vypnéte napajeni.

7 . PFi pouZivani tohoto produktu se drte dal od vysila&d vysokofrekvenénich elektromagnetickych vin a elektromagnetického zaFent, aby elektromagnetické viny nerusily servopohon a
nedochézelo k chybnému fungovani.

Pfi pouzivani tohoto produktu se drzte dal od vysokofrekven¢nich elektromagnetickych vin a vysila¢t radiovych vin
atd., aby elektromagnetické viny nevytvarely ruseni servopohonu a nedochazelo k nespravné ¢innosti.

8 . Zakaz pouzivani na mistech vystavenych pfimému sluneénimu zafeni nebo venku.

Nepouzivejte na piimém slunci nebo venku.

Zaruéni podminky:
1 : Tento produkt m4 od data zakoupeni bezplatnou ziruku , dozivotni idrzba. Behem zaru¢ni doby budou bezplatng opraveny viechny kvalitativni problémy, které se vyskytnou,

s vyjimkou poskozeni zpisobeného ¢lovekem
Od zakoupeni tohoto produktu plati bezplatna dvouleta zaruka a dozivotni Gidrzba. Béhem zaruéni

budou viechny problémy s kvalitou produktu bezplatné opraveny, s vyjimkou umélého poskozeni.

2 : Bez souhlasu nasi spoleénosti nebude poskytnuta zaruka na poskozeni zptisobené demontaZi nebo tipravami.

Bez souhlasu nasi spolecnosti nebude poskytnuta zaruka na poskozeni zptisobené demontazi nebo upravami.

3 . V pfipadé jakychkoli nefeitelnych probléma se miZete obritit na nasi spole€nost.

Pokud narazite na problém, ktery nelze vyfesit, mizete se obratit na nasi spolecnost.
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1: EZT'( ﬁﬁ?m ﬁ'ﬂzﬁgﬁ Uvod do b&znych operaci na displeji

1.1. Ovodk displeji: Sklada se ze dvou &asti (zobrazovaci plocha, ovladaci rozhrani).

Uvod do displeje: sklada se ze dvou &asti (zobrazovaci plocha, ovladaci rozhrani)
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h-SERSER A-STNAMR RAFF
~N
I - Oblast zobrazeni
SUPU S Zobrazeni aktuélni znacky siciho stroje
7
EolcautomatichyiOf Zobrazeni aktualniho rezimu giti
7
Stiihani niti: predni a zadni ~
> Zobrazeni aktualniho rezimu stihani niti
stithani niti -~
rd Zobrazeni aktualniho rezimu odsavani

Séni: predni a zadni sani
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1.2 . Uvod do funkénich tlagitek ovladaciho rozhrani: Uvoed do funkénich tlagitek ovladaciho rozhrani
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F-SENSOR

M-SENSOR B-SENSOR SAFE

5
Sériové &slo

tislo

Tkona tlagitka Parametry
kédu

Funkce Popis funkce

D
(tlagitko pro prepinani

rezimiy)

Piepina¢ rezimu

@

: ruéni rezim — volny rezim — poloautomaticky rezim — automaticky reZim, pfepinani mezi rezimy;

@

Stisknéte tlacitko ,, “: pln& ruéni rezim — volné 3iti — poloautomaticky rezim — automaticky rezim

HF ¢ GRS R, DL SN TR T R R R R 5
Automaticky rezim: stroj b&zi sim, aniz byste museli se$lapnout pedal, kdyZ latka zakryje prvni snima¢.
prvni senzor
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Semi-auto: seslapnutim peddlu, kdy? litka zakryje prvni senzor, se stroj spusti. Volné siti: bez latky zakryvajici prvni senzor se stroj spusti seslapnutim

pedalu. volné iti: seslapnutim pedalu bez zakryti prvniho senzoru se stroj spusti.

Plné ruéni: viechny dkony, jako je stiihani niti a zvedani pritla¢né patky, je nutné provadet rueng;




PIné ru¢ni: akce stithani a zvedani pfitlaéného patky musi byt provadéna ru¢né

%: V pFipadé automatického, poloautomatického a volného §iti nelze stroj spustit pomoci pedalu, pokud je bezpe&nostni spina&
vypnuty.

Stroj nebude fungovat, pokud je bezpe¢nostni spinaé vypnuty v rezimu automatického,

poloautomatickém nebo volném 3iti

Ruéni rezim: v pripadé vypnuti bezpe&nostniho spinage 1ze stroj spustit pomoci nozniho regulitoru rychlosti).

Pln& manudlni rezim: seslapnutim pedalu spustite stroj i pfi vypnutém bezpegnostnim spinaci

Dlouhé stisknuti tlagitka rezimu (vyzaduje heslo):

Dlouze stisknéte tlagitko reZimu (zadejte heslo)

S28 Rezim optického s enzoru 2
Rezim senzoru S28 2

S29 Polarita predniho optického senzoruo

S29 polarita piedniho senzoru 0

S30 Polarita zadniho senzoru0

$30 polarita zadniho senzoru 0

S35 Zapnuti zadniho senzoru2

S35 zapnuti zadniho senzoru 2

S43 Pocet jehel sitky 06

S43 Pocet jehel sitky

(O

OEHIIRERE)

Funkce senzoru

klavesa

@

1. Jak vstoupit do vybéru latky: Stisknutim tlagitka ,, « vstoupite do vybéru latky; A: silna latka, B: bézna latka, C:

tenka latka, D: prahledna litka, E: velka sitovina, F: mala sitovina; (pri vybéru tlusté, b&zné nebo tenké latky mazete pouzit klavesu

), nebo miizete pouzit tlatitka pro pohyb nahoru, doli, doleva a doprava k vybéru rezimu latky.

(0],4

potvrdite vybér a opustite vybér latky).

.
D
Jak zadat viber latky: stisknéte tlagitko ,, “(vyber litky) a zadejte vybér litky: A silny material, B

normalni materidl, C tenky material, D prihledny material, E velka sitovina, F mala sitovina (pomoci

Ai =

klavesové zkratky pro vybér silného materialu, normalniho materialu a tenkého materialu) nebo vyberte rezim latky pomoci klaves nahoru, doli,

doleva a doprava a potvrd'te stisknutim klavesy S)

@
2. Jak vstoupit do jemného nastaveni optického senzoru: Na strance vybéru materialu stisknéte klavesu pro vstup do
aktualniho nastaveni citlivosti optického senzoru
a parametry jemného nastaveni citlivosti.

@

Jak zadat jemné doladéni senzoru: stisknéte tlagitko ,, “ (Nastaveni citlivosti) prozadaniaktualni citlivosti senzorua

jemng doladit parametry citlivosti na rozhrani pro vybér latky

@
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Aikh e+ (Vybér latky), stisknéte tlagitko ,, “ ( Nastaveni citlivosti senzoru) a zadejte aktualni citlivost senzoru a

parametry jemného a hrubého nastaveni citlivosti




()

Jak vstoupit do nastaveni senzoru: Stisknéte na rozhrani pro vybér latky, na displeji se zobrazi ,,****cloth choose****, stisknéte

tlagitko jemného nebo hrubého nastaveni.




@]

kldvesu pro vstup do citlivosti senzoru,

zobrazi se ****yyber latky***, stisknéte tla¢itko jemného nebo hrubého

d
(tlagitko funkce pritlagné
patky)

Pridavné zafizeni pro Siti

funkéni klavesa

d

Opakovanym stisknutim prepinste: zvednuti predni
patky, zvednuti zadni patky, zvednuti predni a zadni
patky, vypnuti zvedani patky.

A

Stisknutimt la ¢ itka muzete postupné piepinat senzor piitlaéné
patky: zvednuti vpiedu, zvednuti vzadu, zvednuti vpiedu i vzadu

a vypnuti zvedéni.

4
12014):

A

Dlouhym stisknutim tlagitka' vstoupite do nastaveni parametrii piitlaéné patky (zadejte

heslo 2014):

S19 HiHARIR IR 0220
$20 Zpozdéni spusténi zadniho zvedani patky 0000

S21 RN 006
S22 Doba ochrany uvolnéni pritlaéné patky 020
S$31 Doba plného tlaku pritlaéné patky 180
$32 Plny vykon pritlaéné patky 100
$33 Vykon pro udrzeni pritlaku 20
P22 Vypnuti ruéniho zvedani piitlané patky 0
$64 Uhelzvedsni pritlaéné patky krokového motoru 760

3

(funkéni tlagitko nizek)
Funkce ofezévace

klavesa

%

Opakovanym stisknutim prepinste: predni stiihani, zadni
stiihani, predni /==2=~=4hani, vypnuti stt¥ihani

2

: piedni ofezdvani, zadni ofezavani, pfedni + zadni ofezavani a

tlacitka ,, mez of

vypnuti

Dlouhym stisknutim tla¢itka ,, “vstoupite do nastaveni

parametri stfihani:

S03 Predbe&mné zpozdeni stithani 22

Dlouhym stisknutim tlagitka' vstoupite do nastaveni parametra stfihani:

S04 Potet jehel zpozdéni predniho strihu 06

S24 FuiLk 1

S25 Bezpe¢nostni spina¢ 3
S26 Doba zadrzeni noze 25
$59 Krok dhlu stiihani 370

C
/N

(Funkéni tlagitko sani)

Tlagitko funkce odsavani

Cq
M\

Opakovanym stisknutim prepinite mezi: predni odsavani,
zadni ods4vani, predni a zadni odsavani, vypnuti odsavani

Dlouhym stisknutim tlagitka ,, « se dostanete do nastaveni

parametri odsavani:

S05 Pocetjehel pro zpozdené spusténi predniho sani 02
S06 Potetjehel pro vypnuti piedniho sani 14

S07 Pogetjehel pro zpozdéni spusténi zadniho sani vzduchu 02
S08 Zpozdéni uzavieni zadniho sani 0200
S13 Poget jehel se zpozdénym spusténim stredniho sani 050

S14 Poget jehel pro uzavieni stredniho sani 020
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(funkeéni tlagitko uvolnéni nitg

Stisknutim tlagitka @ “ (volné navijeni) se
dostanete do nastaveni sani, opakovanym stisknutim
prepinate: predni volné navijeni, zadni volné navijeni,

predni a zadni volné navijeni, vypnuti volného navijeni

Stisknutim ¢ 1a ¢ 1 tka | NI « prepindte saci zafizeni: predni

sani, predni + zadni

, zadni

a vypnuti sni.
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7 Klepnutim vstoupite do uzivatelskych parametri Dlouhym stisknutim vstoupite do syst¢émovych parametri (vyzaduje
(ﬁ *%) Stisknutim vstoupite do uzivatelskych parametrit
heslo)
Tlatitko Menu
Dlouhym stisknutim vstoupite do hp
(vyzaduje heslo
8 . Tlagitko pro potvrzeni parametri
(potvrzovaci tlaéitko) Tlacitko pro potvrzeni parametri
Potvrzovaci tlagitko
9 Tlagitko nahoru (pri uprave dat)
CRUFIRERE)
Nahoru (pii zvySovéni hodnoty)
Numericka
tlagitko pro apravu
10 Tlatitko dola (pri aprave dat se hodnota snizuje)
CRUFIRERE)
Klavesa nahoru (pfi zvySovani hodnoty)
Ciselna
tlagitko pro tipravu
Klavesa pro posun doleva (p¥i zadavani parametra posune kurzor doleva)
Klavesa vlevo (pii Giprave polozek)
1 .. Stisknutim tlagitka senastny Dlouhym stisknutim tlagitka ,, « vstoupite do nastaveni parametri:
JasLED diodynahlavici(1-5 stupiiii) Stisknutim tlacitka se
O 47)) nastavi jas LED diodyna hlavici (1-5 stupni) 4
jasu LED (1-5) ) L
Klavesa pro posun doleva Dlouhym stisknutim tlacitka ,, “ vstoupite do parametri:
P13 Pracovni jas4
P14Jas podsviceni0
Tlatitko vpravo (p¥i vstupu do polozky parametri se kurzor posune doprava)
Pravé tlacitko (pfi nastavovani polozek)
12 Poloha horni jehly, poloha spodni jehly a Dlouhym stisknutim tlagitka ,, « prejdete do nastaveni parametri polohy
poloha spgdni jehly bez zpétného pqhybu, jehly:
(tlagitko pro posun automaticky zppt=<=abyh spodni jehly
doprava) Stisknutim tlacitka ,, “ prepnete nahoru Dlouhym stisknutim tlagitka! vstoupite do parametrii polohy jehly:
Klavesa pro posun doprava
$80 Detekce ahlu motoru
poloha zastaveni jehly, dolit
poloha zastaveni jehly
Tato kontrolka sviti, kdyz je senzor zakryty, a nesviti, kdyz je senzor odkryty.
Pokud senzor neni zakryty, ale kontrolka sviti, je tfeba zkontrolovat citlivost
senzoru nebo zda neni poskozeny vysila¢.
Svétlo sviti, kdyZ je senzor zakryty, zkontrolujte citlivost senzoru
13 F-SENSOR Indikator predniho senzoru nebo vysilage.

Kontrolka predniho senzoru




Kdyz je senzor zakryty, kontrolka sviti, kdyz neni zakryty, nesviti. Pokud neni
zakryty a kontrolka sviti, je treba zkontrolovat citlivost senzoru nebo zda neni
poskozeny vysilag.

Indikator stiedniho svételného senzoru Svétlo sviti, kdyZ je senzor zakryty, zkontrolujte citlivost senzoru

14 M-SENSOR citlivost snimace nebo vysilage, pokud sviti, aniz by byl zakryty.

Kontrolka stfedniho

snimace

15 B-SNIMAC Indikator zadniho svételného senzoru OGBS, BEXTSE, ARPHERARSE ; i

Kontrolka zadniho senzoru Pokud neni zakryta, sviti; je treba zkontrolovat citlivost senzoru nebo zda neni
poskozen vysilag.
Pokud sviti, kdyZ neni zakryty, zkontrolujte citlivost senzoru

Pokud sviti, aniz by byl zakryty, zkontrolujte citlivost senzoru nebo vysilace.

HRETFFRUAFFES, SAFE KTSHEI, WK — R KR A GRS s kAR
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Pokud kontrolka sviti, kdyZ je bezpetnostni spina& vypnuty, zkontrolujte

16 BEZPECNOST Indikator bezpeénosti interakci mezi senzorem a houle.

Kontrolka bezpe¢nostniho spinace

2 : Jak zadat parametry a jak je upravit :
Jak zadat parametry a jak je upravit

Seznam systémovych parametri technika je

uveden v tabulce 1:

2.1, Dlouhym ) stisknydd afitka po dobu 2sekund vstoupite do seznamu ,,Systémové parametry“ (pro tipravu je nutné L‘ b ( ‘ >R ) vybere a upravi
stisknutim ( zadat hes

zda se jedna o hodnotu parametru nebo hodnotu nabidky, po stisknuti se vybrané misto rozblika. ( + ) mmmmm ) pro zvyseni nebo snizeni hodnoty blikajici oblasti, opravit
Po dokonéeni aprav parametri je treba ) klavesou ulozte parametry a opustte systémové parametry.

stisknout klavesu (

POZHémka: Vy3e uvedené jsou zpisoby zadavani, konkrétni vyznam parametri oznac¢enych &isly je

nasledujici: P L4 >R

Vychozi hy sla: 201
Seznam parametyri *c vnikd je 0K
—
uveden v tabulcel2:

2.2, Bodové pohyby klavesou primo vstoupite do parametri, ( ) ( ) vybere, zda se upravuje hodnota parametru nebo hodnota nabidky, po kliknuti se vybrané misto

Zobrazi se blikani, ( P ) klavesa zvysi nebo snizi hodnotu blikajici oblasti, po ipravé parametri je treba stisknout ( ) klavesou se parametry uloz a vrati

Analyza zadavani systémovych parametri:

2.1\ Dlouhym stisknutim tlagitka ( ) po dobu 2 sekund, abyste vstoupili do seznamu ,,Systémové parametry* (pro vstup je nutné zadat heslo 0 K do

nastaveni).( )( . ) pro vybér hodnoty parametru nebo hodnoty nabidky, kterou cheete zménit. Poté bude vybrand hodnota

-

blikajici . ) ( ) pro zvySeni nebo snizeni hodnoty. Po dokonéeni tpravy stisknéte ( ) tlacitko pro ulozeni

parametry a ukonéit systémové parametry.




Seznam systémovych parametra technika: rechnician system parameter list Tabulka 1

Cislo Vychozi hodnoty Rozsah parametri
Systém i Parametr i i
Popis funkce parametri Popis parametrii
. Vychozi hodnoty N
Seznam parametri Popis funkce o Rozsah nastaveni Popis parametri
parametrii
so1 s 3 1~
Stopa stehu
Potet stehit mezi dvéma senzory
S02 20 1~50 Nastaveni pottu stehi mezi dvéma senzory
Pocet stehii mezi dvéma
PR Nastavte pocet stehii mezi dvéma senzory
snimaci
Potet stehi pred prodlouzenim stiihani niti Potet stehii pro zpozdéni stiihani niti po detekci zadniho senzoru
S03 28 0~50
Potet stehii pied zpozdénim stithu Nastavte polet stehii pro zpoZdéni po pricchodu pFednimi
pied pirednimi senzory . Automatické odstFiZeni nité po stezich
Rezim dvojitého
svételného senzoru Potet
stehii po zpozdéni fezini nité Pocet stehii pro zpozdéni stithani po opusténi druhého fototidla
Poget stehii pro zpoZdéni 14 0~100 Nastavte potet stehii pro zpoZdéni po priichodu dvéma senzory. Automatické odstfiZeni nit¢ po
nité po dvou senzorech stezich
S04
Rezim t¥i svételnych
senzori Potet stehi pred
zpozdénim odstrizeni nité Pocet stehii pro zpozdeni stithani po opusténi tietiho optického senzoru
Polet stehil pfed odtznutim 2 0~100 Nastavte pocet zpozdénych stehii po priichodu dvéma senzory. Automatické odstiiZeni nité po stehu
nité po tiech senzorech
Potet stehii pred zpozdénim predniho sani Po detekci prvniho svételného senzoru zatnéte nasavani od kterého stehu
S05 2 1~50
Pocet stehii pro zpozdéni Nastavte pocet stehii pro zpoZdéni spusténi piedniho sani vzduchu
spusténi piedniho sani vzduchu po spudténi prvniho senzoru
Po otevreni spotitejte potet stehii a poté uzaviete sani.
S06 Potet stehi pred nasavanim vzduchu 14 1~50
Potitat, kolik stehii se za¢ne uzavirat
Polet stehii piedniho sani predchozi séni
Po zpozdeni sani oteviete potet ok Po opusténi svitelného senzoru, kolik stehi po sobé zagne sani
S07 2 1~50
potet ok po spusténi zpétného sani Po odchodu fototidla fototidla, kolik kolik
& stehy za¢nou sat
zpozdéni zpétného sani 100~5000M S Po opusténi svételného senzoru se po nekolika milisekundach uzavie sani.
S08 200
zpoZdéni zpétného sini Poté,co opustil  pozd&ji foto-oi, spotitejte  kolik
zavFit mnoho milisekund mimo sini
S09 WIRERAEIR TR B 00
zpoZdéni uvolnéni predniho vlikna
S10 Potet stehii predni nitg 12
Podet stehii s volnou piedni niti
s1 Potet stehii zadni nité s opozdénym spusténim 00
Pocet zadnich volnych stehi
Potet stehi zpozdeni zastaveni
s12 2 1~99 Pocet stehi pro automatické zastaveni po odstiizeni nité
pocet stehii zpoZdéni zastaveni stroje
& Kolik stehii automaticky zastavi po zast¥izeni
Pocet stehi pri zpozdéném spusténi stredniho sani Pocetstehi v intervalu stredniho sani stiedni interval sani
s13 50 1~250

Polet stehii p¥i spusténi stfedniho sani

&

stehy




Pocet strednich sacich stehi

S14 20 1~100 Potet stiednich sacich stehi
stiedni saci uzaviené stehy
& Sti‘edni saci stehy
Rezim t¥i svételnych senzori: Po kolika jehlich od opusténi stredniho svételného
Potet jehel s opozdénou detekci zadniho rezu (tieti rez) senzoru, pokud neni detekovan signal tretiho svételného senzoru, za¢ne se strihat nit.
&islo jehly zpoZdéni zpétného Fezu Nechte v lehkém oku po tom, co jehla nemiiZe detekovat signil tretiho oka, zatne
zatit st¥ihat nit.
S15 25 1~100
Doba odezvy predniho fototidla
S16 Predni senzor 40 1~100 MS
Doba odezvy, kdy pfedni fototidlo
Piedni senzor reaguje
sense
Nastaveni intenzity vyzarovani predniho senzoru pro rizné druhy latek
s17 Citlivost predniho senzoru 55 20~175
Nastaveni fototidlo pres pres tkaniny
citlivost pFedniho senzoru pevnost, aby se pFizpiisobila riiznym litkim
Nastaveni intenzity vyzarovani zadniho senzoru pro rizné druhy litek
s18 SRR R 55 20~175
Nastaveni fototidlo pies pres tkaniny
Citlivost zadniho senzoru pevnost, pFizpiisobivost riiznym litkam
Doba pridrzeni predniho zvedaciho patniku 100~2000M S Predni svételna sonda detekuje latku a pritla¢ns patka se
S19 220
piedni zvedaci patka .
automaticky zvedne a zistane zvednuta
Las
kdyz pFedni senzor zaznamena latku, patka
zvedéni pitlaéné patky
Doba odezvy zadniho pedalu (milisekundy)
Doba odezvy zvedaci nohy po se3la izadni nohy (mili )
S20 Zpozdeni spusténi zvedani zadni patky 0 0~2000 MS
&as spusténi zvedani zadni patky
Jak dlouho trva ruéni zvedani pritlaéné patky, nez se automaticky vypne vystup pritlainé
s21 Doba ochrany pri seslapnuti pedalu 6 1~1208 patky
Doba ochrany pfi seSlapnuti pedalu (sekundy)
Ruéni zvednuti pFitlatné patky po uréité dob&
Automatické uzavieni vystupu pritlainé patky (sekundy)
Doba ochrany uvolnéni pritlagné patky Doba ochrany uvolnéni pritlagné patky (milisekundy)
S22 20 20~800 MS
Uvolnéni pFitlaéné patky (milisekundy)
doba ochrany
kontinualni podavani latky, odsavani, stithani niti 05 RH 13 IFRR 0:Zaviit
1:Oteviit
23 0 0~1
pokracovani podavani latky s odsavanim
fezani niti
0 : P¥i chodu motoru se pti stisknuti ruéniho spinage nestiih4, 1 : Lze stiihat 0:P¥i chodu
motoru se pfi stisknuti ru¢niho spinade nestfihd, 1. Lze stiihat
S24 Ruéni spina¢ v provozu 1 0~1 spinag, 1: Ize stiihat
ruéni spina¢ v provozu
0 : vypnuti bezpeénostniho spinage 1:
bezpetnostni spina Siciho stolu 2 : Bezpetnostni spina¢ pritla¢né patky 3:
Zapnuti bezpetnostniho spinage siciho stolu + pritlagné patky
s25 Vyber bezpeenostniho spinace 3 0-3 0: bezpecnostni spinal vypnuty 1: Bezpe¢nostni spina¢ Siciho stroje
2: bezpe&nostni spinad patky 3:
vybér bezpe¢nostniho spinate
S26 Doba zadrzeni noze 25 1~1000 MS Doba ¢innosti noze (v zasadé neni treba upravovat)
doba zadrZeni noZe Doba Fezani (v zasadé bez nastaveni)
Doba obnoveni rozhrani Jak dlouho trvi, nez se ovladaci panel po vstupu do menu vrati na hlavni
827 5 5~1008
recover time

obrazovku

Po vstupu do ovladaciho panelu, za jak dlouho

vrati ovlddaci panel zpét na hlavni obrazovku menu




S28

Rezim optického senzoru (vybér pottu)

Rezim optického senzoru (vybér poétu)

12

1: jedno oko
$35)
1:jedno fotocidlo

2: dvojité fotogidlo (3

treti fotogidlo je tFeba zapnout samostatné

2: dvojité fototidlo




$29 Vybér polarity predniho fotogidla 0 0 Pro reflektor
polarita pfedniho senzoru Opatna polarita opa¢na
S30 Vybér polarity zadniho senzoru 0 0 reflexni senzor
Polarita zadniho senzoru Opacna polarita opatna
S31 Plny vykon pritlaéné patky 60 10~990MS Cas, kdy je pritlakovy patnik v provozu na plny vykon
Doba pIného tlaku pfitlaéné patky Doba provozu s plnym vykonem
Péchovaci patka s plnym vykonem Okamzity vykon pii zahajeni pohybu pritlainé patky
S32 100 20~100
plny vykon pFitlaéné patky vykon Kdyz zalne zatne zafne pohybovat pohybovat, okamZity
okamZity vystupni vykon
Sila udrzujici patku po zvednuti (nesmi prekro¢it 50)
s33 Prikon pro udrzeni pritlaku patky 16 10~90
Sila pro udrZeni zvednutého pitlaéného patniku
udrZovaci vykon pfitlaéné patky (maximlné 50)
Citlivost zadniho svételného senzoru (na okraji nizek)
Treti svételny senzor
Snimat zadni Fezaci linie intenzita vyzarovani tietiho senzoru tieti senzor Intenzita vyzafovani
S34 stupeii citlivosti 5 5~99
S35 Zadni svételny senzor zapnuty (na okraji nizek) 2 0 0: %M 2: IR 0: uzavieno 2: otevieno
spusténi zadniho Fezaciho senzoru
S36 01
vyhrazeno povinné
§37 Vyber jazyka 0 02 instina 1: angli¢tina 2 : tureétina 3 : vietnamstina
vybér jazyka 0:Cinitina 1: Angli¢tina 2: Angli¢tina 2: Turettina
38 IR BIE 4800 250~6500 Maximalni nastavitelna rychlost motoru
maximalni rychlost uzaméena Maximilni nastavitelna rychlost motoru
Nastavte na 1 a podrite tlagitko OK
S39 Reset parametri 0 0
Pfepnut na 1 dlouhym stisknutim tla¢itka OK
Reset parametri aktivovat
S40 Parametr heslo 2014 Poznamka: Pokud si heslo nepamatujete, v zadném pripadé jej neméiite. Pokud heslo
Heslo parametrii zménite
zapomenete, je nutné jej zaslat zpét vyrobci, aby jej znovu desifroval.
S41 Vyhrazeno 2500 250-4500
povinny
S42 vyhrazeno 008 1-100
obligate
S43 Potet ok 06 0-15
Potet ok jehly
44 Viber litky 1 I 0: silna latka 1: bézna 2: tenkalitka 3: prithledns 4: velka sitovina 5: mala
sitovina
Vyber Litky
s45 Predni svételna spoust’ 5 5-200
Prahova hodnota piedniho senzoru
Stredni prahova hodnota pro aktivaci senzoru
S46 50 5-200
Stiedni citlivost senzoru
prahova hodnota
847 JECMRAN IR 5 5200
Prahovi hodnota akee zadniho senzoru
0 : Motor b&opaénym smérem 1 : Motor vpred
S48 Smér ota¢eni motoru 1 01

Smér otaéeni motoru

0: obriceni motoru 1: motor vpied

prevodovka




S49

Zrychlovaci kiivka

Zrychlovaci kiivka

70

10-100




S50 Acceleration sensitivity 6 16
Citlivost zrychleni
S51 Hrubé nastaveni optického senzoru povoleno 0 o1 0 : Vypnuto 1 : zapnuto
Hrubé nastaveni senzoru povoleno 0: uzavieno 1: otevieno
0: nejsilngjsi ochrana proti pretrzeni nité 1: silna ochrana proti pretrzeni nité 2:
b&zns ochrana proti pretrzeni nité 3: slaba ochrana proti pretrieni nité 4: zadna
ochrana proti pretrzeni nité
0: nejsilnéjsi ochrana pfi stiihani niti 1: silna ochrana p¥i stiihani niti 2: béZna ochrana pfi
Silné automatické stihani niti stiihani niti 3: slaba ochrana pfi stéihani niti
4: Zadna och ti Fezani niti
s52 Silné automatické stéihani niti 4 04 #acna ochrana proft fezant nit
Ss3 Doba odezvy optického senzoru 6 3-150
Doba snimini senzoru
S54 Doba zruseni snimani optickym gidlem 20 3150
Doba deaktivace senzoru
s55 Smér kroku 0 01 0:1E) 12 Zpanysmér
Krok ve sméru 0 : vpied 1:zpétny
$56 Posun vychoziho bodu kroku 010 Nastaveni polohy potatetniho bodu krokového motoru
Posun vychoziho bodu kroku Nastaveni polohy po¢itku krokového motoru
$57 Totivy moment potiteniho bodu krokového motoru 002 A BRI R RO
Moment v polateéni poloze krokového motoru Krok motor k nalezeni piivodu velikosti sily
Sila stithani krokového motoru (&im vyssi hodnota, tim hlasitéjsi zvuk st¥ihani, &m nizi
hodnota, tim ti&i zvuk st¥ihani)
Sila stfihani niti krokového motoru (¢im vys3i je hodnota, tim hlasitéjsi je zvuk:
&im mens3i je hodnota, tim mensi je zvuk)
58 Krokovy moment stithani 075
Krokovy moment sily stiihani
Jemné nastaveni dhlu fezani zvitu (&§im véti je hodnota, tim hlubsi je uzavieni noze, §&m
mensi je hodnota, tim mel je uzavieninoze] hodnota nesmi byt nastavena prilis vysoko, staci
dosihnout uhlu, ktery dosahuje vyskového limitu, aby se zabranilo tomu, ze krokovy
motor nebude fungovat spravné a dojde ke ztraté kroku)
Jemné nastaveni tihlu Fezani krokové linky (¢im véSi je hodnota, tim hlubsi je uzavieni noze, ¢im
men3i je hodnota, tim méI&i je uzavieni noZe) (hodnota nesmi byt nastavena p¥ili§ vysoko, stadi
dosiahnout maximalni hodnoty thlu, aby se zabranilo ztrité kroku motoru, pokud krokovy motor
nefunguje
na misté)
S59 Uhel stiihani krokového motoru 240
Uhel Fezu zavitu
Cim vy&i hodnota, tim vyssi rychlost fezani, &m nizi hodnota, tim nizi rychlost
Cim vys3i je hodnota, tim vysSi je rychlost Fezani, zatimco &m niZsi je hodnota, tim niZsi je
S60 Rychlost posuvu noze 550 rychlost.
je rychlost
Rychlost posuvu noZe vpied
Cim vyssi je hodnota, tim rychlejsi je rychlost zpgtného pohybu noze po stiihani, &m
niAi je hodnota, tim pomalejsije rychlost.
Cim vy$si je hodnota, tim rychlejsi je rychlost zpétného pohybu noZe, zatimco &im mensi je
hodnota, tim pomalejsi je rychlost.
s61 Rychlost zpétného pohybu noze 350
Rychlost zpétného kroku noze
S62 Uhel krokového posuvu 03
Krok motoru v thlu noZe
S63 00

Uhel krokového zpétného pohybu noze




Krok motoru ven z Ghlu noZe

Uhel zvedani pritlaéné patky krokového motoru

G genccaipal
piisvysoko, stasidosshnouthlovéhodnoty vikke

i, aby k;okovy motor neztratil polohu
anedoslo k jeho selhani).

Cim vt je hodnota, tim vy33i je pFitlaéna patka, a &im mensi je hodnota, tim niZsi je pFitlaéna
patka (hodnota nesmi byt nastavena p¥ili§ vysoko, je dobré dosahnout iihlové hodnoty
vySkového omezeni, aby se zabranilo tomu, Ze krokovy motor nebude fungovat spravné a motor
ztratil krok).

S64 Uhel zvedani pFitlaéné patky krokového motoru 0390
¢im vyssi hodnota, tim vysi rychlost strihani, &éim nizi hodnota, tim nizi rychlost
Rychlost zvedsni piitlainé patky krokového motoru Cim vysi je hodnota, tim vy$si je rychlost stéhéni, zatimco &m niZi je hodnota, tim nizi
S65 Rychlost zvedani pritlaéné patky krokového motoru 520 je rychlost.
je rychlost
¢im vyssi hodnota, tim vysi rychlost strihani, &éim nizi hodnota, tim nizi rychlost
Rychlost uvolngni pritlaéné patky Cim vy$i je hodnota, tim vySSi je rychlost stéihéni, zatimco &m niZ3i je hodnota, tim nizsi
S66 Rychlost uvelnéni pfitlaéné patky krokového motoru 350 je rychlost.
Jje rychlost
Sila zvedani pritlasné patky
S67 000
Zved:ni pFitlaéné patky krokovym motorem
sila
Sila uvolnéni pritlaéné patky krokového motoru
S68 000
Krok motor uvolnéni pFitlatné patky
vykon
Krokovy mikrozdvihaci pritlaény patnik
S69 3 03
Krokovy motor s mirnym zvednutim p¥itlaéné patky
noha
Krokovy motor s malym zdvihem
S70 330 1-800
Krokovy motor s malym zdvihem pfitlaéné zaFizeni
thel patky
Rychlost malého zvedani krokového motoru
s 95 0-100
Krokovy motor s malym zdvihem p¥itlaku
rychlost nohy
Rychlost krokového motoru
s72 045 0-100
Krokovy motor s malym uvoliiovacim tlakem
rychlost nohy
Doba uvolnéni krokového motoru
S73 10 0-6000
Krokovy motor, maly uvoliiovaci tlak
doba kroku
S74 Vyber signalu zastaveni jehly 1 0
Vybér signalu zastaveni jehly
S75 Uhel zastaveni nahoru 60 0-359
Uhel zastaveni jehly nahore
76 RN 180 0359
Uhel zastaveni jehly dolit
Rozdil ahli zastaveni jehly nahore a dole
s77 180 90-270

Uhel zastaveni jehly nahoru a dolit

rozdil




Zakaz detekce vypadku napéti

S78 0 03
Zakazat vypnuti napéti
detekce
S79 Maximalni proud 350
Maximalni proud
S80 Detekce ihlu motorového kodéru 0 0
Detekcee tihlu
Seznam parametri systému pracovnikii: Seznam parametri systému pracovniki Tabulka2
Cislo Vychozi hodnoty Rozsah parametri
Systém i Parametr i
Y Popis funkce parametri Popis parametri
. Vychozi hodnoty .
Seznam parametri Popis funkce Rozsah nastaveni Popis parametru
parametri
P-01 B 0 0~1 0 : poloautomaticky 1 : plné automaticky
ReZim provozu 0: icky 1: plné
P-02 Elektricky spina¢ 1 0~1 0: vypnuto 1 : zapnuto
Senzorovy spina¢ 0:Zavieno 1:Otevieno
0:vypnuto 1: predni Fezaci linka 2 : zadni ¥ezaci linka 3 : predni a zadni Fezaci
P03 Strihani 3 0-3
S linka
Fezani
0: zav¥it 1: pFed Feznou linii 2: za Feznou linii
3: pted a za arou stiihu
0:vypnuto1: pred vdechem 2 : po vdechu 3 : pred a po vdechu
0: uzavieno 1: pied nadechem 2: po nadechu 3: pied a po nadechu
P-04 W< 3 03 inspirace
sani
P05 Koletko pro tazeni latky 0 0-2 0:vypnuto 1: 3ije 2 : po usiti
zadni kladka 0: zavieno 1: $iti 2: po Siti
0: bez zvedani ptitla¢né patky 1: pfedni zvedani pritlagné patky 2 : zadni
zvedani pritlagné patky
P-06 Automaticks pritla¢na patka 3 03
3 : Predni a zadni zvedani patky
patka 0: bez zvedani patky 1: zvedani piedni patky 2: zvedani zadni patky 3:pieda
po zvednuti nohy
P07 Rezim spoustéci rychlosti 1 0~1 0: automaticky 1 : pedal
reZim po&itecni rychlosti 0: automaticky 1: pedal
P-08 Parkovaci poloha jehly 0 01 0: Poloha horni jehly 1 : Poloha spodnijehly
poloha jehly 0: Horni poloha jehly 1: jehla
Automatické zvednuti pritla¢né patky pri zastaveni stroje 0: KU 12 FFIR 0:ZavEeno
1:Otevi'eno
P-09 0 0~1
automatické zvednuti p¥itlaéné patky p¥i zastaveni stroje
zvedani
P-10 Ruéni sani 1 0~1 0:vypnuto 1 :zapnuto
Ruéni sani 0:Zavieno 1:Otevieno
P-11 Rychlost zahéjeni iti 480 200~5500
rychlost zahajeni Siti
P-12 RN 5000 200~5500
Maximalni rychlost
Jas pracovniho svétla
P-13 4 05
stupeii pracovni LED
svétla
P-14 1 0~1

jas podsviceni

0: vypnuto 1:zapnuto




Stupeii podsviceni

0:Vypnuto 1: Otevieno

P-15 Poloautomatické kontinualni siti 0 01 0: vypnuto 1 : zapnuto
poloautomatické pokracovani Siti 0:Zavieno 1:Otevieno
P-16 Poloautomatické stthani niti pri konstantni 0 01 0: vypnuto 1 : zapnuto
. 0:Vypnuto 1:Otevieno
rychlosti
poloautomatické $iti konstantni rychlosti
P-17 Predni pritlagny patnik 0 0 0 : automaticky rezim 1 : ruéni reim
Predni pFitlaény patnik 0: automaticky reZim 1: ru¢ni reZim
Rezani niti noznim ovladatem 0:vypnout 1 : ruéni 2 : volné siti poloautomaticky 0:
P-18 0 02
Fezani noZnim ovladatem vypnuto 1: plné ruéni 2: volny steh
Fezani poloautomaticky
P-19 stredni sani 1 01 0:vypnuto 1 : Otevieno
stiedni sani 0:Zavieno 1:Otevieno
0: %] 1: JF)F 0:ZavFeno
P20 Polovieni zadni krok a zvednuti nohy 0 0 1:Otevieno
polovina zadni nohy zvednuti
P21 Zvednuti pritlagné patky po odstFizeni nite 0 0~1 0: vypnuto 1 :zapnuto
Zvednuti pFitlatné patky po odstFiZeni 0: Zavieno 1:Otevieno
P22 Zaviit rueni zvedani piitlagné patky 0 01 0: Zavrit 1: Oteviit
zaviit ruéni zvedani pfitlaéné patky 0:Zavieno 1:Otevieno
P23 Volnésiti zapnuto 0 01 0: zavFit 1: oteviit
zatitek volného Siti 0:Zavieno 1:Otevieno
Zpozdéni detekce svételného senzoru pro fezani za sehou 02 vypnuto 1 : zapnuto 0:vypnuto
1:Otevieno
P24 1 0~1
Zpoidéni detekee zadniho Fezného senzoru
kontrola
0:%4: 1 : piedni uvolnéni nité 2 : zadni uvolnéni nité 3 : piedni a zadni uvolnéni
3 0~3 nite
P25 Uvolnéni nité
0: zaviit
Uvolnéni napéti nité
1: uvolnéni pfedniho napéti nité 2: uvolnéni zadniho napéti nité
3: uvolnéni piedniho a zadniho napéti nité
P-26 automaticky provoz 0 0~1 0: vypnuto 1:zapnuto
automaticky provoz 0:Vypnuto 1:Otevieno
P27 Doba automatického behu 6 320 Casovi jednotka: sekunda Casovi jednotka: sekunda
Doba automatického béhu
P28 BB B TR 2 2 Casova jednotka: sekunda Casovi jednotka: sekunda
Doba automatického zastaveni béhu
P29
Elektronicka verze
P-30
Verze displeje
P31 Nastaveni hlasitosti 020 020
Nastaveni hlasitosti
P32 Vypnout hlasové hl&seni pri zapnuti 0 0~ 0:vypnout 1 :zapnout
vypnout hlasové hlaseni p¥i zapnuti 0: vypnout 1: oteviit
P33 Rezim sitoviny 0 01 0: vypnuto 1 :zapnuto
Rezim sitoviny 0: zav¥it 1: otevfit
Zékaz parkovéni 02 %M 1: JFIR 0: zaviit 1:
oteviit
P-34 0 01

Zakazat horni doraz jehly

pozice




P-35

Pocet odstiizenych niti

Pocet odstfiZenych niti

krit




P-36 Rychlost zastavenisiti 5500 200-6500
Rychlost zastaveni Siti
Rezim konstantni rychlosti
P-37 1 03
Konstantni rychlost nité
trimming mode

P38 Rezim automatického Fizeni 0 (3]

Rezim automatického Fizeni

Automatické zastaveni jehly pri zapnuti
P-39 0 01
Automaticka poloha jehly nahore
po spusténi
P40 Minimalni rychlost 250 250-6500
Minimilni rychlost

P41 Verze s optickym tidlem

Verze se senzorem

20




vrv

3 : Popis porta ovladaci sk¥in

@

@

Nizev portu Popis portu Cislo Nizev portu Popis portu
GND 6
Rezervovany port Povinny port
v 7 34V
WU Vystup sani Signal
GND 8
Rezervovany port Povinny port
Port 9 / /
ort pro L e P .
Signal pro odst¥izeni dratu Port signilu krokového motoru
osvétleni enalp “ ena ©
Signal ofiznuti Port signalu krokového motoru
/ /
IR2vysildni send
/ /
IR3Vysilani odeslat
/ /
IR1 &4 odeslat
5V / /
5v 10 /
Port pro fazové vedeni krokového motoru
Port fazové linky krokového motoru
. /
Porty dolniho svétla (1, 2) IR2 pFijem piijem
Kabel dolniho senzoru v n . . /
Port pro signalni vodite motoru
Port pro signalni vodite motoru
/
IR1 pFijem pfijem
5V /
Port pro spodni svétlo (3)
/
Tieti senzorovy vodi¢ IR3 UL piijem
5V /
Bezpetnostni spinat pritlainé patky /
Bezpetnostni spina¢ noZniho pfitlaku Signdl
GND 12 /
Port pro fazové vodise motoru
PE
Port pro vodi¢e motoru
5V
Port bezpeénostniho spinace siciho stroje
Bezpeénostni spinat Sici desky Signal
PIné otevi‘eny svételny port GND

N

X




4 : Analyza chybovych kéda

Chybovy ked
Popis poruchy Pritina poruchy Reseni poruchy
Chyba
Koéd Popis chyby Piicina chyby FeSeni chyby
Po odpojeni napsjeni zkontrolujte, zda neni uvolnény signalni vodi¢ motoru, a poté znovu pripojte napjeni.
poj paj ) gn: po Pripoj paj
$patny kontakt konektoru signalniho Pokud problém pretrvava, kontaktujte servisni pracovniky.
vodi¢e motoru Vypnéte ovlada¢ a zkontrolujte, zda neni $patné pFipojen konektor signilu motoru, restartujte ovlada¢. Pokud problém
Nelze najit polohu jehly Spatné pripojeni signilniho vodite motoru pFetrviva, kontaktujte
Ero01 Nelze najit polohu jehly pokud problém pietrvava, kontaktujte poprodejni servis.
1 : Pri zapnuti neni pripojen regulitor otasek
Pedal se pfi spusténi nepfipoji
2 : §patny kontakt kabelu regulstoru rychlosti Po odpojeni napsjeni zkontrolujte, zda neni 3patné pripojeni regulatoru rychlosti nebo konektoru, a potéznovu
Spatné pFipojeni kabelu pedilu pripojte napsjeni. Pokud problém pretrvavs, kontaktujte pracovniky servisu.
Chyba signélu regulgmru otacek Vypnéte regulitor a zkontrolujte pFipojeni mezi pedilem a regulitorem, restartujte regulitor.
Chyba signalu noZniho ovladace 3 : Poseslpnuti pedslu se spusti motor Pokud problém pretrvivi, kontaktujte poprodejni servis.
Er02
Zatlatte pedal dozadu
pedalu p¥i spusténi
Po odpojeni napajeni zkontrolujte, zda neni uvolnény signslni kabel motoru, a poté znovu pripojte napjeni.
$patny kontakt konektoru signalu motoru Pokud problém pretrvava, kontaktujte pracovniky servisu.
Chyba fazového signalu motoru Chyba signdlu faze motoru Vypnéte ovlada¢ a zkontrolujte pfipojeni mezi motorem a ovladadem, restartujte ovladag.
Chyba fizového signalu motoru Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni servis.
Er03
B Po odpojeni napsjeni zkontrolujte: Vypnéte oviadal 1 .
12 RIS BT Sici stroj je Zkontrolujte, zda neni zaseknuta hlava stroje
nadviha nebo zablokovani 2 : HUPL 4% Zkontrolujte, zda neni stroj zaseknuty 2
Pretizent motoru 3 : Motor 4 SR EHupsy | “konwrolujte, zda neni zaselmuty - motor
il Zkontrolujte, zda neni zaseknuty motor
PR - 3. Motorovy napijeci terminil je uvolnény nebo volny, poté znovu zapnéte napajeni. Pokud problém
Spatné pripojeni napsjeciho kabelu motoru VY napay J N ¥, P P Pa) P
P pripo) P pretrvava, kontaktujte pracovniky servisu.
Ochrana proti zablokovani motoru Spatné pripojeni napéjeciho kabelu motoru restartujte
Er04 4 1
Ochrana proti zablokovani rotoru motoru ovladaé. Pokud problém pfetrvava, kontaktujte poprodejni servis.
Po odpojeni napsjeni zkontrolujte: Vypnéte oviadad 1 .
Zkontrolujte, zda neni zaseknuta hlava stroje
Zkontrolujte, zda neni zaseknuty motor 3 : Motorovy
napsjeci terminil je uvolnény nebo odpojeny
1 : HHLEER Pietizeni motoru 2 : HUHLHINGAS 3. Motorovy napijeci terminal je uvolnény nebo se uvolnil, poté znovu zapnéte napijeni. Pokud se
) ] P P P
Bk problém nevyresi, kontaktujte pracovniky servisu.
Spatné pripojeni napajeci zastréky motoru, restartujte
Hardwarovi ochrana proti pretizeni Pipojeno
Er05 Hardwarovi ochrana proti pFetizeni Spatné pripojeni signalniho vodite motoru regulitoru. Pokud problém pretrvivi, kontaktujte poprodejni servis.
Casovy limit komunikace mezi 10 SoRPHER LA R
displejem a zakladni deskou Spatné pripojeni displeje 1 : Zkontrolujte kabel propojujici displej s fadicem
Sériova komunikace
Easovy limit 2 : Pogkozeni ¢ipu zékladni desky Zkontrolujte kabel mezi displejem a ovladatem
Er07 2 : Zkontrolujte, zda radi¢ stile funguje. Pokud nefunguje, je poskozeny.

Zkontrolujte, zda je pedal v pofadku
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Poskozeni hlavniho ipu Fadice

3 : Zkontrolujte, zda v blizkosti za¥izeni neni vysokofrekvenéni zatizeni, které by mohlo zpisobovat ruseni.

Zkontrolujte, zda i k ruseni vysokofr i zaFizenimi. 4 : Vyméiite displej.

Vyméiite displej

Poskozena nebo vadna pamét zakladni desky

Er09 Chyba pameti Poskozeni radite, kontaktujte pracovniky servisu
Pamét’ na zakladni desce
Chyba paméti poskozeni nebo chyba Kontaktujte poprodejni servis ohledné problému s Fadi¢em
Spatné pripojeni svételného senzoru k
displeji 1 : Poskozeni displeje
Spatné pripojeni mezi displejem a
Porucha ridiciho obvodu optického oviadatem Poskozent displeje
Er10
2 : Zly kontakt kabelu optického senzoru na zadni strané displeje, kontaktujte prosim pracovniky servisu
senzoru
Chyba ovlidaciho vedeni Spatné pFipojeni kabelu senzoru, kontaktujte poprodejni servis
senzoru servisnim oddélenim.
Porucha kodéru
Erl5 Kontaktujte pracovniky servisu.
deska motoru
Chyba Kontakt s poprodejnim servisem
Zkontrolujte, zda je vstupni napéti v rozsahu jmenovitého napéti (AC260V). Pokud vyse uvedené reseni
nepomiize, kontaktujte technika.
LR RIEE Zkontrolujte, zda napéti neni vys3i nez AV260V, kontaktujte
Erl6 W Napéti je vy3si neZ limit pokud problém nelze vyFesit
PietiZeni
Porucha detekce proudu vfizi A TR A
Erl7
Kontrola proudu Kontaktujte pracovnikapoprodejniho servisu
chyba
Chyba kontroly proudu fize B IR EIRSSA BY
Erl8
Kontrola proudu B Kontaktujte poprodejni servis
Chyba
Porucha kontroly proudu AB DRSS A B
Er19
ProudA aB Kontaktujte poprodejni servis
Chyba kontroly
Zkontrolujte, zda je vstupni napéti v rozsahu jmenovitého napéti (AC 180 V). Pokud vyse uvedené reseni
nepomiize, kontaktujte technika.
Napéti je nizi nez limitni rozsah Zkontrolujte, zda je napéti nez AV180V, kontaktujte
Er20 Chyba nedostateného napeti Napéti je niZ3i neZ limitni hodnota pokud problém nelze vyFesit, kontaktujte poprodejni servis.
Chyba nedostate¢ného napéti
1 «  Znovu seslapnéte pedal pro zruseni
1. predni pedal regulitoru rychlosti zapi Op y apnutim pedilu se uvolni
Seslapnuti pedalu p¥i spusténi 2 . .
o Stisknéte tlagitko P + nazky pro vstup do parametri udrzby, poté stisknéte tlacitko OK pro zobrazeni
Poruch: Lt ticek 2 «  Nespravna hodnota regulitoru rychlosti
Er22 orucha reguiatoru oface Nesprivna hodnota pedilu (200 + 15 %), pokud je hodnota vy33i, vymérite regulator rychlosti
Chyba pedilu Stisknéte tlacitko P a trimmer, abyste vstoupili do parametri udrzby, stisknéte tlatitko OK na rozhrani pedilu a
zkontrolujte
hodnota, pokud je 200 + 15 % pfi nefunkénim pedalu,
zméiite ji, pokud je hodnota abnormalni
1 : Zkontrolujte, zda neni uvolnény signalni
kabel krokového motoru.
Zkontrolujte pFipojeni signalniho vodice krokového
Hardwarova ochrana krokového motoru
motoru proti nadproudu
Hardwarova nadproudova ochrana 2 : Zkontrolujte, zda neni uvolnény napsjeci
krokového motoru
kabel krokového motoru
ER-35 Pokud problém nelze vyiesit, kontaktujte pracovniky poprodejniho servisu

, zda neni uvolnény.

Zkontrolujte pFipojeni

Pokud problém nelze vyfesit, kontaktujte poprodejni servis
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napijeci kabel

Porucha detekce proudu krokového
motoru faze A
Porucha detekce proudu ve fazi A
krokového motoru

Poskozeni ¢ipu zakladni desky

ER-37 Detekee poruchy Poskozeni hlavniho Sipu Fadite Kontaktujte pracovniky servisu.
Kontakt s poprodejnim servisem
Krokovy motor B Porucha detekce
proudu Poskozeni gipu zikladni desky
Krokovy motor PoSkozeni hlavniho Sipu Fadite
ER-38 Fize B porucha detekce proudu Kontaktujte pracovniky poprodejniho servisu
Kontaktujte poprodejni servis
Porucha detekce proudu fize AB
krokového motoru Poxkozeni ¢ipu zikladni desky
Porucha detekce proudu fizi A B Poskozeni hlavniho &pu Fadite
krokového motoru
ER-39 Detekce poruchy Kontaktujte pracovniky poprodejniho servisu
K jte pr iky poprodejniho servisu
Zkontrolujte, zda neni uvolnény signalni
Porucha enkodéru krokového vodit krokového motoru
motoru Zkontrolujte, zda signalni vodi¢ krokového
Porucha kodéru krokového motoru motoru neni
ER-45 Spatné pripojeny Pokud problém nelze vyfesit, kontaktujte pracovniky servisu

Pokud problém nelze vyFesit, kontaktujte poprodejni servis.
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